Tegevussuund Kuhu tahame jouda? Mida selleks vaja teha? Hindamism60odik | Vastutaja Téhtaeg
1. Droonituvastus 1.1 Tallinna lennujaama lahiala 1.1 Sensorvdrgustiku soetamine, Seire katvus KLIM - digusloome tugi. 1.1 Tallinna CTRi
sensorvorgustiku loomine | on kaetud kaitaja leidmine (ministeeriumil lennujaamade sensorvorgustikuga

droonituvastusseadmetega.
Annab vdimaluse tuvastada
drooniliiklust ning Ghildada
seireinfo mehitamata
lennuliikluse siisteemidega.
Eesmark on tagada lennuohutus
ning mehitamata lennuliikluse
korraldamise teenuste ja U-
space teenuste toimimine.

1.2 Kaaluda vajaduspdhiselt
drooniseire sensorvdrgustiku
paigaldamist Tartu, Parnu,
Kuressaare, Kardla linnadesse
droonituvastus majakad (katab
CTRi ja FIZd).

Seirevdrgustiku infot kasutatakse
mitme riigiasutuse t6oks
(koostdo riigiasutuste vahel).

Seirevorgustik aitab tuvastada
lende, mis valjuvad lubatud
kérgusest ning mis satuvad
lennujaamadele ohtlikult
lahedale. Seirevorgustiku ja
toimiva teenuse keskkonna abil
tagame lennuohutuse
lennujaamade Umbruses.

Toimiv seireslisteem ja
teenusekeskkond vdimaldab
avatud kategooria lennutajate
kdrguse piiri lennujaamades tOsta
praegusest korgemale (kuid mitte
rohkem, kui 120).

maéarata selleks sobilik asutus).

1.2 Asutuste tarkvarasisteemide
arendused (EANS, TRAM, PPA).

1.3 Infosiisteemide liidestamine ja
nende pohimaaruste muutmine.

1.4 Seaduse muudatus (LennS),
seire tegevuse lubamiseks.

Transpordiameti soovitus on teha
mitmes etapis. Esmalt katta
sensoritega Tallinna lennujaama
[ahenemis- ja valjumissektorid
ning teise etapina katta kogu
Tallinna lennujaama lahiala.
Kolmanda etapina paigaldada
sensorvorgustikud
regionaallennujaamade
imbrusesse.

lahenemisalades.

Intsidentide arv
lahenemisalades.

Lennuvaljade
toimepidevus.

Vaarteo
menetluste arv
vdheneb voi ei
kasva.

katmine 2026 16pp.

1.2 Tartu,
Kuressaare, Kardla
ja Parnu 2027 |1Gpp.




Paralleelselt seirevoimekusele
rikkumistele reageerimise
vBimekuse valjaarendamine
koostdds PPA ja TRAMga.

2. Mehitamata
lennuliikluse korraldamise
stisteemi loomine

2.1 Mehitamata lennuliikluse
korraldamiseks vajalikud
teenused (vorgutuvastusteenus,
UAS lennuloateenus) on
juurutatud.

Valja tootada metoodika mille
alusel maarata ja kehtestada
remote ID kohustusega
geograafilised alad.

Mehitamata lennuliikluse
teenused on siseriiklikult
kehtestatud (tegemist ei ole U-
space teenuse keskkonnaga).

2.2 Kogu Eesti dhuruumi
puudutavat geograafilist teavet
haldab ja teed kattesaadavaks
Transpordiamet.

Drooni lennutajatele siseriiklike
teenuste loomise eesmark on
tdita maarustest tulenevaid riigi
kohustusi ning luua tdiendavalt
innovatiivseid lahendusi, mis
vOimaldavad pakkuda uusi
teenuseid. Samu lahendusi saab
kasutada ka mehitamata
Ohusdidukitega riiklike teenuste
pakkumiseks.

2.1 LennSi vastava volitusnormi
lisamine ja siseriikliku maaruse
koostamine, mis voimaldab
mehitamata lennuliikluse
korraldamise teenust
sertifitseerida/tunnustada ning
kasutusele votta.

2.2 Geoalade maaramise
metoodika vélja todtamine.

2.3 Geoalade kehtestamine, UKE
alt maaruse alla tuua. Vajab
seaduse muutmist.

2.4 Dinaamiliste geoalade
loomise voimekuse loomine
(nende kehtestamine
[Ghiajaliselt).

2.5 Geoteadlikkuse teenuse
toomisel Transpordiametisse vaja
luua IT alane kompetents, kus
vOetakse kasutusele tarkvara,
mille abil geoinfot (pidevalt
muutumises) jagatakse sektorile.
Holmab ka JASON faili formaadi
loomist ja haldamist (digitaalne
vorm).

Juurutatud
teenuste arv.

KLIM - mehitamata
lennuliikluse korraldamise
rakendamiseks vajaminev
Oigusloome.

TRAM — projekti juhtimine,
tarkvara arendus, IT
kompetentsi loomine ning
geoteadlikuse infoportaali
t00s hoidmine.

EANS — ANSP kohustuste
tditmine (kooskdlastamine
lennujuhtidega).

Sektor/eraettevdte —
Voimalusel mehitamata
lennuliikluse korraldamise
teenuste arendamine.

Mehitamata
lennuliikluse
korraldamise
teenused on Tallinn
CTRs ja Tartus
kasutusel aastast
2026.

Mehitamata
lennuliikluse
korraldamise
teenuste
kehtestamine kogu
Eesti dhuruumi
ulatuses 2027.

Ohuruumi
diinaamilise
Umberkorraldamise
voimekus on
juurutatud.

TRAMI
geoteadlikkuse
stisteemi loomine,
2026. aastaks.

3. Mehitamata
lennuliikluse korraldamise
slisteemi rakendamine
Eesti ohuruumis

Eesti Ohuruumis toimivad
Uheaegselt mehitamata
lennuliikluse korraldamise
teenuse keskkond (FIZ, geoalad,

Eelnevates punktides loetletud
tegevused.

Mehitamata
lennuliikluse
korraldamise
siisteemi tOrgete
arv aastas.

TRAM (teenuseosutajate
tunnustamine, Shuruumi
riskihinnangud, huruumi
eraldamised ja tingimuste
maaramine, geoteadlikkuse

Teenuste
keskkonnad Eesti
Shuruumis
rakendatud alates
2027. aastast.




mitte kontrollitav huruum) ja U-
space teenuse keskkond.

Tarkvara on arendatud kdikide
osapoolte vahel selliselt, mis
vBimaldab alade aktiveerimise
infol liilkuda operatiivselt asutuste

Teenuse
kasutajate arv.

Riigiasutuste
loodud ajutiste
geograafiliste

jagamine, lepingud
osapooltega).

vahel ning teenuse osutajate alade arv?
vahel.
Tallinna Iahiala lennujuhtimisel
on taiendav ,,silm“ mis tagab
mehitatud lennunduse ohutu
toimimise.
4. U-space ohuruumi 4.1 Eestis on tehtud 4.1 LennS muutmine, et saaks U-space TRAM (sertifitseerimine, Esimene U-space
rakendamine ettevalmistused U-space rakendusmaarust rakendada. Ohuruumi alade Shuruumi riskihinnang, Shuruum Eestis on
ohuruumi kasutusele vétuks. hulk ja Ohuruumi maaramine, loodud 2025 aasta
4.2 U-space 6huruumi kasutussagedus. | jarelevalve). I6puks/2026 aasta
4.2 Transpordiametil on riskihindamine ning nduete alguses.
voimekus sertifitseerida U-space | seadmine. U-space KLIM (Gigusloome, riikliku
teenuseosutajaid ning Ght Ghist teenuseosutajate | koordinaatori maaramine)
teabeteenuse osutajat. 4.3 Teenuseosutajate hulk Eestis.
sertifitseerimine. Ettevotted (USSP teenuse
4.3 Tallinna lahiala osutajad, U-space 6huruumi
riskihindamine on koostatud ning | 4.4 CIS maaramine, dhuruumi kasutajad, teenuste tellijad)
nouded on kaardistatud. maaramine, kolmepoolsed
Voimekus riskihindamist labi viia | lepingud, riikliku koordinaatori KOV (teenusekeskkonna
asukohtades, kus on U-space maaramine (sCISP, USSP, TRAM). loomise tugi, kohaliku U-
Ohuruumi riline potentsiaal. space koordinaatori
4.5 U-space teenuste maaramine).
4.4 Riiklik U-space koordinaator propageerimine sektorile.
on maaratud.
4.6 U-space keskkonnas riikliku
4.5 U-Space Shuruum aitab lennunduse toimimiseks vaja luua
tiheasustusalades pakkuda uusi koostodlepped (eraldi
teenuseid ja tooteid. protseduurid).
5. Testalade loomine Eesti | 5.1 Eestis on loodud testalad, mis | 5.1 Testala taotluse kord ja Mehitamata TRAM (testala taotluste Esimene testala
6huruumis katavad ara kdikide tehnoloogia kaitamise kdsiraamatu sisu vaja lennunduse hindamine ja kehtestamine, Tartus on loodud

arendajate vajadused.

vdlja tootada.

valdkonnaga

jarelevalve).




5.2 Eestis on loodud &iguslikud
alused ajutiste ja pisivate
lubavate geoalade loomiseks.

5.3 Testalad katavad ara UAS
slisteemide arendused,
radarislisteemide katsetused,
uute teenuste testimise ja
katsetamise ning kéik muu
mehitamata lennunduse sektori

arengut puudutavad arendused.

5.4 Katselennu ja testlennu
reeglite loomine.

5.2 Testala riskihinnang
tegevustele ja
maandamismeetmed.

5.3 Testalade ,omanike” poolsete
kohustuste maaramine

5.4 LennS tdiendamine, mis
satestaks testala loomise korra,
annab digused TRAMile
(6huruumi osas), samuti riigilGivu
kehtestamine.

tegelevate
ettevotete ja
toodete hulk
aastate IGikes.

Testala kaditajad (ELA,
Metrosert, SKA)

2025 aasta | pooles
(madal korgus).

Metroserdi testala
loodud 2027
aastal.




